Les sondeurs multifaisceaux \!

pour I'évaluation des stocks et
I'étude de la structure des
bancs

Atouts et limites



Introduction : Bancs et stocks

60m4

75m



http://progress_bar_id

" Introduction : 2D vers 3D

_________


http://progress_bar_id

Introduction : Limites potentielles
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. Matériel & Méthodes : Axes
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Matériel & Méthodes : Les bancs créés

SD de 'orientation des individus : 5 a 45°

Bancs uniformes

- 10m/30m/10m - Lacet:
- Dans I’axe du bateau,
- 1340ind/m3 - A 90° de I'axe du bateau

Tangage : 0, 15, 30°

Roulis

Tangage
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Matériel & Méthodes : Les bancs créés

Bancs structurés
- SD de l'orientation des individus : 15°
- Orientation : dans I'axe du bateau
- 30m/30m/30m
- 1-40ind/m3 ou 5-40 ind/m3

. Packed kernel

D Low density zones

10 m

—

w10m ool
10m[ %
‘

N

—> Avancement du bateau
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Matériel & Méthodes : Migration sur une grille régu

s ® & o 3 9

sece eeece
sc0oe n

2243888000
NS
g«........u....

D evesess o

..o. %M\MWJN...—“M’?
. °
~*“c W 0“0%&“%02

e

Wiirr2e46 E%’o&
| i Qwi SR ¥

@08C (T U TP TINETRSe
002 ¢T YRT JBix WEE W
000 .50 wraie My,
et 40 e My,
.oo llr?go

LI ‘ #fs o~
_m\ﬂ .’ ,_,o a.ﬁ..\ﬁo



http://progress_bar_id

Matériel & Méthodes : Le covariogramme

Valeur du
covariogramme

Variabilite ] |«
a échelle AR
inferieure AN
a l'unité N

d'échantillonage | g(h) = fz(w)z(a: + h)dx

Structure .
en densite

D Smm—— ] .
Taille de la sous-structure Distance

>
< >

Taille du banc
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5
Density (Individuals/m?)

20

30 40

A 15° de SD

Résultats : Vérification de la linéarité entre sv et densi.t‘

Angle

=@ Heading 0°

=@ Heading 0°, Pitch 15°

=@ Heading 0°, Pitch 30°

- Heading 90°

-4 Heading 90°, Pitch 15°
Heading 90°, Pitch 30°
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Résultats : Réepétabilité des covariogrammes

a)

100- e

Along Athwart Depth

25 5.0 75 0 10 20 30 0 5 10
Distance (m)

Along Athwart Depth

Distance (m)

a) Lacet a 0°. b) Lacet a 90°
10 individus/m?3
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sultats : Faible densité (1 ind/m?)

0
Orthogonalz0 Orthogonar’
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. 6 Along ; Along
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Angle

=e= Heading 0°

=e= Heading 0°, Pitch 15°

=e= Heading 0°, Pitch 30°

=e= Heading 90°

=o= Heading 90°, Pitch 15°
Heading 90°, Pitch 30°

Distance (m)

A 15° de SD
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=o= Heading 90°, Pitch 15°
Heading 90°, Pitch 30°

Distance (m)

A 15° de SD
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Résultats : a densité forte (40 ind/m?)
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A 15° de SD
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Pitch: 0°

40° de SD,
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Résultats : Bancs structurés

Density 1-40, Heading 0°

Density 5-40, Heading 0°
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Discussion : Origine des déviations a la linéarit

| MEAN SCHOOL DEPTH

From Diner (2001)
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Discussion

Density 5-40, Heading 0°

Distance (m)

. Augmenter le rapport signal/bruit
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Discussion : A quoi s’attendre aprés les corrections ?

- Meilleur rapport signal/bruit + réponse en densité linéaire
= Meilleure détection des structures en densité

- Pas de changement sur I'effet des angles d'incidence
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Discussion : Conclusions et recommandations

- Le sondeur multi-faisceaux permet bien I'étude des structures de
bancs

- @Gain sur le volume échantillonné

- Eviter d'utiliser les données dans le sens de la fauchée comme
informatives sur la structure en densité

- Les densités sur les faisceaux latéraux ont plus de chances d’étre
sous-estimées
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Matériel & Méthodes : Le covariogramme

Valeur du
covariogramme

Variabilité |

a échelle
inferieure

a l'unité .
d'échantillonage‘ S

Structure .
en densite

- g(h) = [2(2)2(z + h)da

D Smm—— ] .
Taille de la sous-structure Distance

R
< >

Taille du banc
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